Nord Robotics

Bendras mokymy apibddinimas:

Praktiniai mokymai skirti norintiems kurti ir redaguoti pramoniniy roboty programas. Visa teorija derinama su
praktika naudojant moderny mobily FANUC mokomajj stendg ir ROBOGUIDE programine jranga.

Mokymy dalyviai:

e QOperatoriai turintys mazai patirties su Fanuc robotais;
e Programuotojai/technikai inZinieriai neturintys arba turintys mazZai patirties su Fanuc robotais;

Mokymy tikslai:

e [Smokyti saugiai judinti robotg rankiniame réZime naudojant roboto valdymo pultg;

e Padeéti suprasti kaip kuriamos Fanuc roboty programos ir kaip jos paleidZziamos rankiniame ir
automatiniame rézimuose;

e SupaZinti su roboto valdymo skydo mygtuky reikSmémis;

e SusipaZinti su roboto konstrukcija, savybémis bei galimybémis;

Pagrindinés temos:

e Saugus roboto valdymas ir sauga aplink jj;

e Bendras supazindinimas su robotu ir jo dalimis;

e Supazindinimas su roboto koordinaciy sistema ir kaip jos veikia;

e Roboto valdymo pulto (Tech Pendant) parinktys ir jy apzvalga;

e Programavimo pagrindai;

e  Programy modifikavimas;

e Jvairiy judéjimo funkcijy panaudojimas;

e Koordinaciy valdymas vartotojo arba jrankio atzvilgiu (Userframe, Toolframe)
e Praktiniai uzsiémimai su robotine cele;

e Atsarginiy kopijy kdrimas

Papildomai:
e Roboguide simuliacijy kirimas;
Informacija:

e Trukmé —3 dienos (8:00 — 17:00)
e Dalyviai gauna spausdintg mokymy medziaga;
e Dalyviai gauna pasirasytus sertifikatus;

we take hard tasks



